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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-M 00.00.00

Wymagania ogodlne.

I. WSTEP.

1.1 PRZEDMIOT SST

1.1.1.Specyfikacja techniczna D-M-00.00.00 Wymagania ogdlne odnosi si¢ do wymagan wsp6lnych dla
poszczegblnych wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru roboét, ktére zostana wykonane w
ramach,, Remontu drogi dojazdowej do gruntéw rolnych w Ciszewie”gm. Rajgrod.

Km 0+000+ 0 + 780,00 dtug. 780,0 m.b.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w specyfikacji obejmuja wymagania ogélne, wspélne dla rob6t objetych ponizszymi
specyfikacjami technicznymi:

D.01.01.01.0dtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych

D.01.02.02. Zdjecie warstwy humusu i darniny

D.04.01.01. Koryto wraz z profilowaniem i zaggszczeniem podtoza

D.05.01.03. Nawierzchnia zwirowa

1.4 .Okreslenia podstawowe

1.4.1. Budowla drogowa — obickt budowlany nie bedacy budynkiem stanowiacy cato$¢ uzytkowa ( droge)
1.4.4. Droga — wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych
wraz z urzadzeniami tech. zwiazanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.6. Dziennik budowy — dziennik stanowiacy urzgdowy dokument przebiegu rob6t budowlanych oraz
zdarzen zachodzacych w toku wykonywania robét.

1.4.8. Jezdnia — czg$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.9. Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i
do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.10. Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami ,zatokami, pasami dzielacymi jezdnie.

1.4.11. Konstrukcja nawierzchni — uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobami ich polaczenia.

1.4.13. Korpus drogowy — nasyp lub ta cz¢s§¢ wykopu ,ktora jest ograniczona korona drogi i skarpami
rowow.

1.4.14. Koryto — element uformowany w korpusie drogi w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.
1.4.15. Rejestr obmiaréw — akceptowany przez Inspektora Nadzoru zeszyt z ponumerowanymi stronami ,
stuzacy do wpisywania przez Wykonawcg obmiaru rob6t w formie wyliczen, szkic6w i itp. Wpisy
podlegaja potwierdzeniu przez Insp. Nadzoru.

1.4.17. Materialy — wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania robét, zgodne z dokumentacja proj. i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Insp. Nadzoru.
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1.4.19. Nawierzchnia — warstwa lub zesp6t warstw stuzacych do przejmowania i rozkiadania obciazen od
ruchu na podloze gruntowe.

1.4.20. Niweleta — wysokosciowe i geometryczne rozwinigcie na ptaszczyznie pionowego przekroju w osi
drogi.

1.4.24. Pas drogowy — wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do umieszczenia w
nim drogi oraz drzew i krzewow.

1.4.25. Pobocze — czg$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania si¢ pojazdow,
umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzaca jednoczesnie
do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.26. Podloze — grunt rodzimy lub nasypowy lezacy pod nawierzchnig do glebokosci przemarzania.
1.4.28. Polecenie Insp. Nadzoru — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Insp. Nadzoru w
formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji rob6t lub innych spraw zwiazanych z prowadzeniem
budowy.

1.4.29. Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bgdaca autorem dokumentacji projektowe;.
1.4.34. Przetargowa dokumentacja projektowa — cz¢s¢ dokumentacji proj. ktéra wskazuje lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

1.4.36. Roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji terenom naruszonym w
czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.40. Slepy kosztorys — wykaz robot z podaniem ich ilosci( przedmiarem) w kolejnosci ich wykonania.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robét odpowiedzialny jest za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos$¢ z dokumentacja

projektowa, SST i poleceniami Insp. Nadzoru.

1.5.1.Przekazanie placu budowy.

Zamawiajacy w terminie okreslonym w umowie przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami, lokalizacje i wspotrzedne punktéw gidwnych trasy oraz reperéw, dz. Budowy
oraz egz. dokumentacji proj. i komplet SST.

Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa.
- zawiera¢ bedzie rysunki i dokumenty zgodne z wykazem podanym w szczeg6towych warunkach umowy.

1.5.3. Zgodnosé robét z dokumentacja proj. i SST

Dokumentacja proj. i SST stanowia czg¢$¢ umowy a wyszczegélnione wymagania sa obowiazujace dla
Wykonawcy. W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentow obowiazuje kolejnosé
wymieniona w ,, Ogélnych warunkach umowy .”’

Opis wymiaréw wazniejszy jest od odczytu ze skali rys. Wszystkie wykonane roboty i dostarczone
materialy beda zgodne z dokumentacja proj. i SST.
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W przypadku gdy materialy lub roboty nie beda zgodne z dokumentacja proj. lub SST i wplynie to na
niezadowalajaca jako$¢ elementu budowli to takie materiaty zostana zastapione innymi a roboty rozebrane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy.
Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania ruchu na terenie budowy w okresie trwania realizacji
kontraktu az do zakonczenia i odbioru robét. Przed przystapieniem do robét Wykonawca przedstawi Insp.
Nadzoru uzgodniony proj. organizacji ruchu i oznakowania robét .
Wykonawca zapewni stalg czytelno$¢ oraz poprawno$c¢ oznakowania i zabezpieczenia robot. Koszt

zabezpieczenia budowy nie podlega odrgbnej zaplacie.

1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasie robét.

Wykonawca ma obowiazek znac i stosowa¢ w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy dotyczace
ochrony §rodowiska naturalnego, podejmowac uzasadnione kroki majace unika¢ uszkodzen lub
ucigzliwosci dla oséb lub wiasnosci spotecznej i innych wynikajacych ze skazenia , hatasu lub innych

przyczyn powstatych w nastgpstwie jego dzialania na terenie i wokdt terenu budowy.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa, ochrona wlasnosci publicznej i prywatne;j.

Wykonawca bedzie przestrzegal przepisy ochrony ppoz., utrzymywat sprawny sprzgt ppoz. w
zatrudnionych maszynach i pojazdach mech, odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za
urzadzenia podziemne. Wykonawca zapewni wlasciwe zabezpieczenie wszelkich urzadzen w pasie

drogowym.

1.5.7. Bezpieczenistwo i higiena pracy.

Wykonawca bedzie przestrzegat obowiazujacych przepiséw bhp, w szczegdlnosci zadba , by pracownicy
nie wykonywali pracy w warunkach niebezpiecznych i szkodliwych dla zdrowia, zapewni odpowiednia
odziez pracownikom i sprz¢t zapewniajacy bezpieczenstwo publiczne.

Wszelkie koszty zwiazane z wypelieniem powyzszych wymagan nie podlegaja odrebnej zaptacie.

2. MATERIALY

Wykonawca przedstawi informacje dotyczace Zrodta pozyskania materiatéw (kruszywa) i $wiadectwa
badan laboratoryjnych do zatwierdzenia przez Insp. Nadzoru , odpowiada za uzyskanie pozwolen od
wiascicieli i odno$nych wiadz na pozyskanie materiatow

Eksploatacja zrédet materiatéw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowiazujacymi na
danym terenie.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelienie wymagan ilosciowych i jako§ciowych materiatow,

poniesie wszelkie koszty zwiazane z dostarczeniem materiatéw do robot.
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3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do zatrudnienia sprzgtu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jakos$¢ wykonywanych rob6t . Powinien by¢ uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

Zatrudniony na budowie sprzg¢t musi by¢ utrzymany w dobrym stanie technicznym, liczba i wydajnosé
sprzgtu zagwarantuja terminowe wykonanie rob6t umownych.

Bedzie on zgodny z normami ochrony Srodowiska i przepisami uzytkowania.

4. TRANSPORT .

Wykonaweca jest zobowiazany do stosowania takich srodkéw transportu , ktére nie wplyna niekorzystnie na
jako$¢ robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych
obciazen na osie i innych parametr6w technicznych.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco , na wlasny koszt wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego

pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do budowy.

5. WYKONANIE ROBOT.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robo6t zgodnie z umowa oraz za jako$¢ stosowanych
materialéw i wykonywanych rob6t. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za dokladne wytyczenie w planie
i wyznaczenie elementow robot zgodnie z wymiarami okreslonymi w dokumentacji projektowe;j.
Nastepstwa blgdu spowodowane przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczeniu robot — jesli wymagac
tego bedzie Insp. Nadzoru - zostana poprawione przez wykonawcg na wlasny koszt.

Polecenia Insp. Nadzoru wykonywane beda nie pdZniej niz w czasie przez niego wyznaczonym.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT .

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrolg robot i jakosci materialéw, do obowiazkéw wykonawcy
nalezy uzgodnienie z Insp. Nadzoru sposobu wykonywania robodt, mozliwosci techniczne , kadrowe i
organizacyjne gwarantujace wykonanie robét zgodnie z dokumentacja tech. i SST.

Wykonawca bedzie przeprowadzat pomiary rob6t z czestotliwoscia zapewniajaca zgodno$¢ wykonania

rob6t z wymaganiami dokumentacji projektowe;j.

6.1. Dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza si¢ nastgpujace dokumenty :
- pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego

- protokoly przekazania terenu budowy

- umowy cywilno-prawne

- protokoty odbioru robét

- korespondencja na budowie
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- dziennik budowy ( w przypadku jego wydania przez Zamawiajacego )

7. OBMIAR ROBOT.

Obmiar robot bedzie okreslat faktyczny zakres wykonanych rob6t, obmiaru bedzie dokonywat wykonawca
po powiadomieniu Insp. Nadzoru o zakresie obmierzonych robét i terminie obmiaru.

Btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilo$ciach podanych w kosztorysie §lepym nie zwalnia Wykonawcy
od obowiazku ukonczenia wszystkich rob6t. Bledne dane zostana poprawione wg Instrukcji Insp. Nadzoru
na pi$mie.

Dhugosci i odleglo$ci pomigdzy punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdtuz linii osiowej. Sprzet
pomiarowy zostanie dostarczony przez Wykonawce .

Obmiar robot podlegajacy zakryciu przeprowadza sig przed ich zakryciem, obmiar robét zanikajacych
przeprowadza si¢ w trakcie ich wykonywania. Obmiary beda przeprowadzone przed cze¢$ciowym lub
ostatecznym odbiorem robét i wpisane do kart obmiaru.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Rodzaje odbiorow robot :
- odbior robot zanikowych i ulegajqcych zakryciu
- odbior ostateczny

- odbidr pogwarancyjny

Odbior robét zanikowych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jako$ci wykonanych
robot , ktore beda zakryte i dokonany bgdzie w czasie umozliwiajacym dokonania korekt lub poprawek.
Odbioru dokonuje niezwlocznie Insp. Nadzoru po powiadomieniu go przez Wykonawce o gotowosci danej
czesci robot do odbioru .

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci i
jakosci. Gotowos¢ do odbioru zgtosi Wykonawca do Insp. Nadzoru.

Odbiér ostateczny nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy przez komisj¢ wyznaczona przez
Zamawiajacego w obecnosci Insp. Nadzoru i Wykonawcy. Komisja dokona oceny jako$ciowej i wizualnej
oraz pomiar6w i zgodno$ci wykonania robdt z dokumentacja projektowa i SST.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego jest protokét odbioru ostatecznego robot
sporzadzony wg wzoru Zamawiajacego. Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub
uzupelniajace beda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Termin wykonania rob6t
poprawkowych wyznaczy komisja .

Do odbioru ostatecznego Wykonawca przedstawi dokumenty :

- dokumentacje projektowq , specyfikacje technicznq , rejestr obmiaréw, deklaracje zgodnosci lub
certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialow, geodezyjnq inwentaryzacje powykonawczq robdt, dziennik
budowy — jezeli byl wydany przez Zamawiajqcego.

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych rob6t zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym, bedzie dokonany na podstawie

wizualnej obiektu.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI.

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa
ustalong dla danej pozycji kosztorysu. Do poz. kosztorysowych wycenionych ryczaitowo podstawa
platnosci jest kwota podana przez Wykonawce w danej poz. kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa poz. kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie czynnosci,
wymagania i badania skladajace si¢ na jej wykonanie okreslone dla tej roboty w SST i dokumentacji
projektowej .

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe rob6t beda obejmowac :

- robocizng wraz z kosztami towarzyszacymi

- warto$¢ zuzytych materialéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania i transportu na budowe

- warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami

- koszty posrednie , zysk kalkulacyjny i ryzyko

- podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

D.01.01.01. Odtworzenie trasy i punktow wysokos$ciowvch
1. WSTEP 1.1 Przedmiot

SST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (SST). sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowej 1 jej punktéw wysokosciowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Ogélna specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowiazujacq podstawe opracowania szozegdlowej specyfikacji
technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét na drogach gminnych.
1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwiazanych z wszystkimi czynnosciami

umozliwiajacymi i majacymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy drogowej oraz polozenia obiektéw inzynierskich przy
remoncie drogi dojazdowej do gruntéw rolnych w Ciszewie gm. Rajgrod.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysokesciowych

W zakres robot pomiarowych, zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych wehodza;
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktoéw osi trasy i punktéw wysokosciowych,
b) uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),
¢) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojéw poprzeczuych,
e) zastabilizowanie punki6w w spos6b trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w spos6b ulatwiajacy odszukanie
1 ewentnalne odtworzenie.

1.3.2. Wyznaczenie obiektéw mostowych

Wyznaczenie obiektéw mostowych obejmuje sprawdzenie wyznaczenia osi obiektu i punktow wysokosciowych,
zastabilizowanie ich w sposob trwaly, ochrong ich przed zniszczeniem, oznakowanie w sposéb ulatwiajacy odszukanie i ewentualne
odtworzenie oraz wyznaczenie usytuowania obiektu (kontur, podpory, punkty).

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gléwne trasy " punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy punkt trasy.
1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sq Zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w
SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdine" pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczgce materialow

Ogdlne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i skladowania podano w SST D-M-00.00.00 ,,;Wymagania
ogblne" pkt 2.
2.2. Rodzaje materialow

Do utrwalenia punktow gléwnych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o diugosci okolo 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granica robot ziemnych, w sasiedztwie punktéw zalamania trasy, powinny mie¢
Srednicg od 0,15 do 0,20 m 1 dlugosc¢ od 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowa¢ paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i dugosci okoto 0,30
m, a dla punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolee stalowe $rednicy 5 mm i dtugoscei od 0,04 do 0,05 m.

~Swiadki" powinny mie¢ dhigoéé okoto 0,50 m i przekrdj prostokatny.
3. SPRZET 3.1. Ogolne wymagania dotyczace

sprzetu

Ogoélne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne" pkt 3.



3.2. Sprzgt pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysoko$ciowych nalezy stosowaé nastepujacy sprzet:
- teodolity lub tachimetry,

— niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

— laty,

—~ tas$my stalowe, szpilki.

Sprzgt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punkiéw wysokosciowych powinien gwarantowac
uzyskanie wymaganej dokladnosci pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogéine wymagania dotyczgce transportu

Ogoélne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogoine” pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materialow

Sprzet i materialy do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Zasady wykenywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien przejaé od Zamawiajacego dane zawierajace
lokalizacje i wspolrzedne punktéw gléwnych frasy oraz reperéw.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzié obliczenia
i pomiary geodezyjne niezbgdne do szczegdlowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inzyniera o wszelkich biedach wykrytych w wytyczeniu
punktéw gléwnych trasy i (lub) reperéw roboczych. Bigdy te powinny by¢ usunicte na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okre$lone w dokumentacji projektowej sa zgodne
Z rzeczywistymi rzgdnymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, 7e rzeczywiste rzedne terenu istotnie réznia si¢ od
rzgdnych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztaliowanie terenu
w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem edpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty
dodatkowe, wynikajace z réznic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i rzgdnych rzeczywistych.
akceptowane przez Inzyniera, zostang wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera
oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obciaza Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktére bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem
wynikéw pomiaréw przez Inzyniera.

Punkty wiecrzchotkowe, punkty giéwne trasy i punkty poSrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone
w oznaczenia okreslajace w sposéb wyraZny i jednoznaczny charakterystyke i polozenie tych punktéw. Forma i wzor
tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen w czasie
trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang zniszczone przez Wykonawce
$wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robét, to zostang one
odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji rob6t naleza do obowiazkow
Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gléwnych osi trasy i punktéw
wysokoSciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty giéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaty, przy
uzyciu pali drewnianych lub slupkéw betonowych, a takze dowiazane do punktéw pomocniczych, polozonych poza
granica rob6t ziemnych. Maksymalna odleglo$¢ pomigdzy punktami giéwnymi na odcinkach prostych nie moze
przekraczacé 500 m.

Zamawiajacy powinien zalozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdiuz osi trasy drogowej.
a takze przy kazdym obickcie inzynierskim.




Maksymalna odleglos¢ migdzy reperami roboczymi wzdhuz trasy drogowej w terenie plaskim powinna
wynosi¢ 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gorskim powinna byé odpowiednio zmniejszona, zaleznie od
jego konfiguracji.

Repery robocze nalezy zalozy¢ poza granicami rob6t zwiazanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzystaé punkty stale na stabilnych, istniejacych budowlach wzdtuz
trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repery robocze nalezy zalozy¢ w postaci stupkéw betonowych lub
grubych ksztaltownikéw stalowych, esadzonych w gruncie w sposdb wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez
Inzyniera.

Rze¢dne reperéw roboczych nalezy okresla¢ z taka dokladnoscia, aby $redni blad niwelacji po wyréwnaniu
byl mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwojna w nawiazaniu do reperéw panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jego rzedne;j.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowa oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowe;j.

O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach glownych i w punktach posrednich w odleglosci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metréw.

Dopuszezalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie
moze by¢ wigksze niz 3 cm dla autostrad i drdg ekspresowych lub 5 cmn dla pozostatych drég. Rz¢dne niwelety

punktéw osi trasy nalezy wymaczy¢ z dokladnoscia do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych
w dokumentacji projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzyé materialéw wymienionych w pkt 2.2.
Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robét zastapi je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granica robét.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzeczaych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypéw i wykopow na
powierzchni terenu (okreslenie granicy robot), zgodnie z dokumentacjg projektowa oraz w miejscach wymagajacych
uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia rob6t i w miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopéw nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy
nalezy stosowaé w przypadku nasypow o wysokosci przekraczajacej 1 metr oraz wykopéw glebszych niz | metr.
Odleglos¢ migdzy palikami lub wiechami nalezy dostosowaé do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogowe;j.
Qdlegtos¢ ta co najmnicj powinna odpowiada¢ odstgpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi umozliwia¢é wykonanie nasypéw i wykopéw o ksztalcie
zgodnym z dokumentacja projektowa.

5.6. Wyznaczenie polozenia obiektéw mostowych

Dla kazdego z obiektéw mostowych nalezy wyznaczy¢ jego polozenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obicktu,

b) wytyczenie punktow okreslajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegOlnosci przyczotkow i filarow mostéw
i wiaduktow.

W przypadku mostéw i wiaduktéw dokumentacja projektowa powinna zawiera¢ opis odpowiedniej osnowy
realizacyjnej do wytyczenia tych obiektéw.
Polozenie obiektu w planie nalezy okresli€ z dokiadnoscia okreslong w punkcie 5.4.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogédine zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne™ pkt 6,
6.2. Kontrola jakesci prac pomiarowych

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych nalezy
prowadzi¢ wedlug ogélnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3.4,5,6,7) zgodnie
z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.




Obmiar robét zwiazanych z wyznaczeniem obiektow jest czgscig obmiaru robét mostowych.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogéline zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.
8.2, Spos6b edbioru robét

Odbidr robot zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicow i dziennikow
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedklada Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1, Ogélne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogéine™ pkt 9.

9.2. Cena jednestki obmiarowej

Cena 1 kim wykonania robot obejmuje:
~ sprawdzenie wyznaczenia punktéw glownych osi trasy i punktéw wysokosciowych,
— uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych,
— wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
— zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrona ich przed zmiszczeniem i oznakowanie ufatwiajace
odszukanie i ewentualne odtworzenie.
Platno$¢ robot zwiazanych z wyznaczeniem obiektéw mostowych jest ujeta w koszcie robot mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3.Geodezyjna obstuga inwestycji, Gléwny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983,

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979,

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
D-01.02.02 Zdjgcie warstwy humusu i/lub darniny

L. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegélowej specyfikacji technicznej (SST) s wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t
zwiazanych ze zdjeeiem warstwy humusu Vlub darniny. 1.2. Zakres stosowania SST

Szczegolowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowiazujaca podstawe jako dokument przetargowy i koniraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t na drogach.
1.3. Zakres 1ob6t objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwiazanych ze zdjeciem warstwy humusu i/lub

darniny, wykonywanych w ramach robdt przygotowawczych zwigzanych z remontem drogi dojazdowej do gruntéw rolnych w
Ciszewie gm. Rajgrod.
1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne" pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne" pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne" pkt 3.
3.2. Sprzet do zdjecia humusu i/lub darniny

Do wykonania robot zwiazanych ze zdjgciem warstwy humusu lub/i daminy nie nadajacej si¢ do powtdrnego uzycia nalezy
stosowac:

- rowniarki,
- spycharki,

- lopaty, szpadle i inny sprzet do r¢cznego wykonywania robét ziemnych - w miejscach, gdzie prawidlowe wykonanie robot
sprzg¢tem zmechanizowanym nie jest mozliwe,

- koparki i samochody samowyladowcze - w przypadku transportu na odleglo$é wymagajaca zastosowania takiego sprzetu.
Do wykonania robét zwiazanych ze zdjeciem warstwy darniny nadajacej sie do powtérnego uzycia, nalezy stosowag:

- noze do cigeia daminy wedtug zasad okreslonych w p. 5.3,

- lopaty i szpadle.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu

Ogélne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 4.
4.2. Transport humusu i daminy

Humus nalezy przemieszczaé z zastosowaniem réwniarek Iub spycharek albo przewozié transportem samochodowym. Wyb6r
$rodka transportu zalezy od odleglosci, warunkéw lokalnych i przeznaczenia humusu.

Darning nalezy przewozi¢ transportem samochodowym. W przypadku dariny przeznaczonej do powtomego zastosowania,
powinna ona by¢ transportowana w sposob nie powodujacy uszkodzen.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogoblne zasady wykonania robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 5. Teren pod budowe drogi w pasie

robot ziemnych, w miejscach dokopéw 1 w innych miejscach wskazanych
w dokumentacji projektowej powinien byé oczyszczony z humusu /lub daminy.
5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do poZniejszego uzycia przy umacnianiu skarp, zakladaniu trawnikow,

sadzeniu drzew i kizewow oraz do innych czynnosci okreslonych w dokumentacji projektowej. Zagospodarowanie nadmiaru humusu
powinno by¢ wykonane zgodnie z ustaleniami SST lub wskazaniami Inzyniera.




Humus nalezy zdejmowa¢ mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spycharek. W wyjatkowych sytuacjach:
gdy zastosowanie maszyn nie jest wystarczajace dla prawidlowego wykonania robét, wzglednie moze stanowic

zagrozenie dla bezpieczenstwa robét (zmienna grubo§é warstwy humusu, sasiedztwo budowli), nalezy dodatkowo
stosowac¢ reczne wykonanie rob6t, jako uzupelnienie prac wykonywanych mechanicznie.

Warstwg humusu nalezy zdja¢ z powierzchni calego pasa robét ziemnych oraz w innych miejscach okreslonycl:
w dokumentacji projektowej lub wskazanych przez Inzyniera.

Grubo$¢ zdejmowanej warstwy humusu (zalezna od giebokosci jego zalegania, wysoko$ci nasypu, potrzeb jeec
wykorzystania na budowie itp.) powinna by¢ zgodna z ustaleniami dokumentacji projektowej, SST lub wskazana prze~

Inzyniera, wedtug faktycznego stanu wystepowania. Stan faktyczny bedzie stanowit podstawe do rozliczenia czynnosci
zwigzanych ze zdjgciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalezy skladowa¢ w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humusu powinny byé przcs
Wykonawcg tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez pojazdy .
Nie nalezy zdejmowa¢ humusu w czasie intensywnych opadéw i bezpoérednio po nich, aby unikna¢ zanieczyszczenia
gling lub innym gruntem nieorganicznym.

3.3. Zdjecie darniny
Jezeli powierzchnia terenu w obregbie pasa przeznaczonego pod budowe trasy drogowej jest pokryta darning

przeznaczong do umocnienia skarp, darning nalezy zdja¢ w sposéb, ktéry nie spowoduje jej uszkodzen i przechowywac
w odpowiednich warunkach do czasu wykorzystania.

Wysokie trawy powinny by¢ skoszone przed zdjeciem darniny. Darning nalezy ciaé w regularne, prostokatne pass

o szerokosci okolo 0,30 metra lub w kwadraty o dtugoéci boku okolo 0,30 metra. Grubos¢ daminy powinna wynosi¢ od
0,05 do 0.10 metra.

Nalezy dazy¢ do jak najszybszego uzycia pozyskanej darniny. Jezeli darnina przed powtérnym wykorzystanien
musi by¢ skiadowana, to zaleca sig jej rozlozenie na gruncie rodzimym. JeZeli brak miejsca na takie rozlozenie daminy.
to nalezy j3 magazynowa¢ w regularnych pryzmach. W porze rozwoju roslin daming nalezy skladowaé w warstwach
trawg do dolu. W pozostalym okresie darning nalezy skiadowaé warstwami na przemian trawa do géry i trawa do dolu.
Czas sktadowania damniny przed wbudowaniem nie powinien przekraczaé 4 tygodni.

Darning nie nadajacg sig do powtdrnego wykorzystania nalezy usunaé mechanicznie, z zastosowaniem réwniarck
lub spycharek i przewiez¢ na miejsce wskazane w SST lub przez Inzyniera.

6. KONTROLA JAK DSCHROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 6.
6.2. Kontrola usunigcia humusu lub/i daminy

Sprawdzenie jakosci robét polega na wizualnej ocenie kompletnosci usunigcia humusu lub/i darniny.

7. OBMIAR ROYG

7.1. Ogoblne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”  pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m* (metr kwadratowy) zdjgtej warstwy humusu lub/i daminy.

8. ODBIOR ROB(:
Ogolne zasady odbioru robét podane w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

9. PODSTAWA PL ¢ §NOSC Y
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosei
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne™ pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena | m* wykonania robét obejmuje:
~  zdjecie humusu wraz z hatldowaniem w pryzmy wzdhuz drogi lub odwiezieniem na odkiad,
- zdjgcie daminy z ewentualnym odwiezieniem i skladowaniem jej w regularnych pryzmach.

). przepisy rwigza: -
Nie wystepuja.




SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

D.04.01.01 Koryto wraz z profilowaniem i zageszczaniem podioza
1. WSTEP 1.1. Przedmiot

SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwiazanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i zaggszczaniem podioza gruntowego.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegblowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowiazujaca jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zZlecanin i realizacji rob6t na drogach publicznych.

1.3. Zakres robét ocbjetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwiazanych z wykonaniem koryta
przeznaczonego do ulozenia konstrukcji nawierzchni przy remoncie drogi dojazdowej do gruntdow relnych w Ciszewie gm.
Rajgrod.
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowé sg zgodne z obowiazujgeymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w SST
D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1 4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace rebét
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne" pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogotlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 3.
3.2. Sprz¢t do wykonania robét

Wykonawea przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podtoza powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania
Z nastegpujacego Sprzetu:
- réwniarek lub spycharek uniwersalnych z ukosnie ustawianym lemieszem; Inzynier moze dopusci¢ wykonanie koryta i
profilowanie podloza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,

- koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),
- walcow statycznych, wibracyjnych lub plyt wibracyjnych.

Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wplywu na wlasciwosci gruntu podtoza.

4. TRANSPORT
4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu

Og6lne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 4.
4.2. Transport materialow

Wymagania dotyczace transportu materiatéw podano w SST D-04.02.01, D-04.02.02, D-04.03.01 pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT 5.1. Ogélne

zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 5.




5.2. Warunki przystgpienia do robo6t

Wykonawca powinien przystapic do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczenia podfoza
bezposrednio przed rozpoczgciem rob6t zwiazanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wczesniejsze
przystapienie do wykonania koryia oraz profilowania i zaggszczania podloza,jest mozliwe wylacznie za zgoda
InZyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zageszczonym podiozu nie moze odbywaé si¢ ruch
budowlany, niezwiazany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni,

5.3. Wykenanie koryta

Paliki Jub szpilki do prawidlowego uksztaltowania koryta w planie i profilu powinny by¢ wczesniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzedach réwnoleglych do osi drogi lub w inny sposob
zaakceptowany przez Inzyniera. Rozmieszezenie palikéw lub szpilek powinno umozliwiaé naciagniecie sznurkow
lub linek do wytyczenia robdt w odstepach nie wigkszych niz co 10 metréw.

Rodzaj sprzgtu, a w szczegolnosci jego moc nalezy dostosowaé do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzone
s3 roboty i do trudnosci jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywac recznie, gdy jego szeroko$é nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyklad
na poszerzeniach lub w przypadku rob6t o matym zakresie. Sposéb wykonania musi by¢ zaakceptowany przez
Inzyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien byé wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej i SST, tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na cdklad w migjsce wskazane przez
Inzyniera.

Profilowanie i zaggszczenie podioza nalezy wykonaé zgodnie z zasadami okreslonymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zaggszezanie podioZa

Przed przystapieniem do profilowania podioze powinno byé oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podioza nalezy sprawdzi¢, czy istniejace rzedne terenu umozliwiajy
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzgdnych podloza. Zaleca sig, aby rzedne terenu przed profilowaniem
byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzgdne podioza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i wystgpuja zanizenia poziomu w podlozu przewidzianym do
profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podloze na gigboko$¢ zaakceptowana przez Inzyniera, dowiezl
dodatkowy grunt speliajacy wymagania obowiazujace dla gormej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania
wymaganych rzgdnych wysokosciowych i zagesci¢ warstwg do uzyskania wartosci wskaZnika zaggszczenia,
okreslonych w tablicy 1. '

Do profilowania podioza nalezy stosowaé réwniarki. Scigty grunt powinien by¢ wykorzystany w robotach
ziemnych lub w inny sposéb zaakceptowany przez InZyniera.

Bezposrednio po profilowaniu podloza nalezy przysiapi¢ do jego zaggszczania. Zaggszezanie podloza
nalezy kontynuowaé do osiagnigcia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1. Wskaznik
zageszczenia nalezy okreslaé zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne warto$ci wskaznika zaggszczenia podloza (1)

Strefa korpusu Minimalna wartos¢ I; dla:
Innych drég
Ruch mniejszy od cigZkiego

Go6ma warstwa o gruboscei 20cm 1,00

Na giebokos¢ od 20 do 50cm od powierzehni podioza 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat tworzacy podloze uniemozliwia przeprowadzenie badani:
zaggszczenia, kontrolg zaggszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obciazen plytowych. Nalezy okresli€ pierwotny
i wtomy modut odksztalcenia podioza wedlug BN-64/8931-02 {3]. Stosunek wtornego i pierwotnego modull
odksztalcenia nie powinien przekraczaé 2,2.

Wilgotnos¢ gruntu podloza podczas zaggszczania powinna byé réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancj:
od -20% do +10%.




5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zaggszczonego podloza

Podloze (koryto) po wyprofilowaniu i zaggszczeniu powinno byé uirzymywane w dobrym stanie.
Jezeli po wykonaniu rob6t zwiazanych z profilowaniem i zageszczeniem podloza nastapi przerwa
w robotach i Wykonawca nie przystapi natychmiast do ukladania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢

podioze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyklad przez rozlozenie folii lub w inny sposob zaakceptowany
przez Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zaggszczone podloze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladania kolejnej
warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podloza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbgdnych napraw. Jezeli
zawilgocenie nastapilo wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawg wykona on na wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogélne zasady kontroli jakesci robét

Ogolne zasady kontroli jako$ci rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 6.
6.2. Badania w czasie rob6t

6.2.1. Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych i zageszczenia koryta
i wyprofilowanego podloza podaje tablica 2.

Tablica2.  Czgstotliwo$¢ oraz zakres badarn i pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego podioza
Lp. Wyszczegodlnienie badant | Minimalna czestotliwosé
i pomiar6w badan i pomiaréw
1 Szerokos¢ koryta 10 razyna 1 km
2 { R6wnoj¢ podiuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 Réwnos€ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 Spadki poprzeczne 10 razy na | km
- €0 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad
5 Rzedne wysokosciowe i drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych dré
6 Uksztaltowanie osi w|co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dia autostrad
planie ” i drog ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég
7 Zaggszczenie, wilgotnosé fw 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie
gruntu podioza rzadziej niz raz na 600 m’
*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztaltowamia osi w planie nalezy
wykonaé w punktach gléwnych lukéw poziomych

6.2.2. Szerckos¢ koryta (profilowanego podioza)

Szeroko$é koryta i profilowanego pedloza nie moze rézni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz

+[0cmi-5cm.

6.2.3. Rownos¢ koryta (profilowanego podioza)

Nieréwnofci podtuzne koryta i profilowanego podioza nalezy mierzy¢ 4-metrows fata zgodnie z normg

BN-68/8931-04 [4].

Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa fata.
Nieréwnosci nie moga przekraczaé 20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podioza powinny by¢é zgodne z dokumentacja projektowa

z tolerancja + 0,5%.
6.2.5. Rzgdne wysokosciowe

Réznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podloza i rzgdnymi

projektowanymi nie powinny przekraczaé +1 cm, -2 c¢m.




6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie

O$ w planie nie moze byé przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz + 3 cm dla autostrad
i drég ekspresowych lub wiecej niz + 5 cm dla pozostalych drég.

6.2.7. Zageszezenie koryta (profilowanego podloza)

Wskaznik zageszczenia koryta i wyprofilowanego podloza okreslony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien
by¢ mniejszy od podanego w tablicy 1.
Jesli jako kryterium dobrego zageszczenia stosuje sie por6wnanie warto$ci modutéw odksztalcenia, to

warto$¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modulu odksztaicenia, okreslonych zgodnie z norma BN-64/8931-02 [3]
nie powinna by¢ wieksza od 2,2.

Wilgotnoéé w czasie zaggszczania nalezy bada¢ wedlug PN-B-06714-17 [2]. Wilgetno$¢ gruntu podioza
powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od -20% do + 10%.

6.3. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego podloza)

Wszystkie powierzchnie, kit6re wykazuja wicksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych
w punkcie 6.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glgbokosci co najmnigj 10 cm, wyréwnanie
i powt6ére zageszezenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru reb6t

Ogo6lne zasady cbmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”™ pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne™ pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogoélne ustalenia dotyczgce podstawy platnosei

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 9.
9.2, Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m” koryta obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,
- zaladunek nadmiaru odspojonego gruntu na $rodki transportowe i odwiezienie na odklad lub nasyp,
~ profilowanie dna koryta lub podioza,
— zageszczenie,
— utrzymanie koryta lub podloza,
— przeprowadzenie pomiaréw i badafi laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1.  PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

2. PN-/B-06714-17  Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

3.  BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modulu odksztalcenia
nawierzchni podatnych i podioza przez obcigzenie plyta

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnofci nawierzchni
planografem i lata

5. BN-77/893}-12 Oznaczanie wskaZnika zage¢szczenia gruntu




SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA 1 ODBIORU ROBOT D, 05.01,03.

Nawierzchnia zwirewa

1. WSTEP 1.1. Przedmiot
SST D.05.01.03.

Przedmiotem niniejszej szczegélowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
zZwigzanych z wykonywaniem nawierzchni Zwirowej.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegolowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
Zwigzanych Z remontem drogi dojazdowej do gruntéw rolnych w Ciszewie gm. Rajgrod.

1.3. Zakres robot objgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwiazanych z wykonywaniem
nawierzchni Zwirowe;.
Nawierzchnie Zwirows mozna wykonywa¢ na drogach obcigzonych ruchem bardzo lekkim i lekkim. Najkorzystniej

jest wykonywac jaw okolicach obfitujacych w kruszywa naturalne. Nawierzchni¢ zwirowa mozna wykonywaé
jednowarstwowo lub dwuwarstwowo 1 uklada¢ na:

" podliozu gruntowym naturalnym, w przypadku gdy jest to gnmt przepuszczalny ~ dwuwarstwowo,

* podiozu grumtowym ulepszonym np. wapnem, popiotami lotnymi z wegla brunatnego lub cementem, w przypadku gdy jest to grunt
nieprzepuszezalny -jednowarstwowo,

" warstwie odsgczajace], w przypadku gdy pedlozem jest grunt nieprzepuszezalny - dwuwarstwowo.
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia twarda nieulepszona - nawierzchnia nie przystosowana do szybkiego ruchu samochodowego ze wzglgdu na
pylenie, nieréwnosci, ograniczony komfort jazdy - wibracje i halas, jak np. nawierzchnia #huczniowa, brukowcowa lub Zwirowa.

1.4.2. Nawierzchnia zwirowa - nawierzchnia zaliczana do twardych nieulepszonych, ktorej warstwa cieralna jest wykonana z
mieszanki zwirowej bez uzycia lepiszcza czy spoiwa.

1.4.3. Pozostale okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w
SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne" pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania detyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczgce materialow

kOtgélne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne" pkt 2.

2.2. Materialy do nawierzchni Zwirowych
Mieszanka zwirowa powinna mie¢ optymalne uziamienie. Krzywa uziamienia mieszanki powinna miescié si¢ w granicach
krzywych obszaru dobrego wziamienia, podanych na rys. 1. Sktad ramowy uziarnienia podano w tablicy 1.
Kruszywo naturalne uzyte do mieszanki zwirowej powinno spelnia¢ wymagania normy PN-B-11111 [2]iPN-B-11113 [3], a2
ponadto wskaznik piaskowy wg BN-64/8931-01 [4] dla mieszanki o uziamieniu:
od O do 20 mm, WP powinien wynosi¢ od 25 do 40, od O do 50 mm, WP powinien wynosi¢ od 55 do 60.
Tablica 1. Skiad ramowy uziamienia optymalnej mieszanki Zwirowej

Rzedne krzywych granicznych uziamienia B
Wymiary oczek przechodzi przez sito, % wag.
kwadratowych sita |nawierzchnia jednowarstwowa lub warstwa | warstwa dolna nawierzchni dwuwarstwowej
mm gorna nawierzchni dwuwarstwowej
ai bi a b
50 - - - 100
20 - - 100 67
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Rysunek 1. Obszar uziarnienia optymalnych mieszanek zwirowych

3.SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Wymagania dotyczace sprz¢tu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne™ pki 3.
3.2. Sprzgt do wykonania nawierzchni Zwirowej

Wykonawca przystgpujacy do wykonania nawierzchni zwirowej powinien wykaza¢ sig¢ mozliwoscig
korzystania z nastepujacego sprzgtu:
»  koparek i tadowarek do odspajania i wydobywania gruntu,

* spycharek, réwniarek lub sprzetu rolniczego (plugi, brony, kultywatory) do spulchniania, rozkladania.
profilowania,

sprzgtu rolniczego (glebogryzarki, plugofrezarki, brony talerzowe, kultywatory) lub ruchomych mieszarek do
wymieszania mieszanki optymalnej,

przewoznych zbiomikéw na wod¢ do zwilzania mieszanki optymalnej, wyposazonych w urzadzenia do
réwnomiernego i kontrolowanego dozowania wody,

*  walcéw statycznych tréjkotowych lub dwukotowych, lekkich i Srednich,
*  walcéw wibracyjnych.




4. TRANSPORY .
4.1. Ogéine wymagania dotyczace transportu

Ogdine wymagania dotyczace transportu pedano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6ine” pkt 4.
4.2, Transport kruszywa

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem i rozsegregowaniem, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem,

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robdt

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6ine” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podloia

Podloze gruntowe pod nawierzchnig¢ zwirowa powinno spelniaé wymagania okre$lone w SST D-04.01.01
.»Koryto wraz z profilowaniem i zaggszczeniem podioza”.

Podloze powinno byé odwodnione w przypadku gruntu nieprzepuszczalnego poprzez uloZenie warstwy
odsaczajacej z piasku o wskazniku wodoprzepuszczalnoéci wigkszym od 8 m/dobe, wedlug zasad okreslonych w SST
D-04.02.01 ,,Warstwy odsaczajace i odcinajace”.

Zamiast warstwy odsaczajacej podloze gruntowe mozna ulepszyé stabilizujac je wapnem, cementem lub
popiotami lotnymi z wegla brunatnego wedlug zasad okreslonych w SST D-04.05.00 ,,Podbudowy i ulepszone podloza
z gruntéw lub kruszyw stabilizowanych spoiwami hydranlicznymi”.

Grubos¢ warstwy ulepszonego podioza, jezeli nie zostala okreslona w dokumentacji projektowej, powinna
wynosi¢ 15 cm, a jej spadek poprzeczny od 4 do 5%.

5.3. Wykonanie nawierzchni Zwirowej

5.3.1. Projektowanie skladu mieszanki zwirowej
Projekt skladu mieszanki powinien by¢ opracowany w oparciu o:
a) wyniki badan kruszyw przeznaczonych do mieszanki zwirowej, wg wymagan p. 2.2,
b) wyniki badan mieszanki, wedlug wymagad podanych w punkcie 2.2,
¢) wilgotnos¢ optymalna mieszanki okre$lona wg normalnej préby Proctora, zgodnie z norma PN-B-04481 [1].

5.3.2. Odcinek prébny

Wymagania dotyczace wykonania odcinka probnego podano w SST D-05.01.00 ,Nawierzchnie gruntowe.
Wymagania ogélne” pkt 5.3.

5.3.3. Wbudowanie i zageszczanie mieszanki zwirowej

Mieszanka zwirowa powinna by¢ rozkladana w warstwie o jednakowej grubo$ci, przy uzycin réwniarki.
Grubo$¢ rozbozonej warstwy mieszanki powinna by¢ taka, aby po jej zaggszczeniu osiagnigto grubosé projektowana, tj.:
a) dla nawierzchni jednowarstwowej (na podiozu ulepszonym) od 8 do 12 ¢m,

b) dla kazdej warstwy nawierzchni dwuwarstwowej (na podiozy gruntowym lub warstwie odsaczajacej) od 10 do 16
cm.

Mieszanka po rozlozeniu powinna by¢ zageszczona przejSciami walca statycznego giadkiego. Zaggszezanic
nawierzchni o przekroju daszkowym powinno rozpocza€ si¢ od krawedzi i stopniowo przesuwa¢ pasami podiuznymi.
czgsciowo nakfadajacymi sig w kierunku jej osi. Zaggszczenie nawierzchni o jednostronnym spadku nalezy rozpoczac
od dolnej krawedzi i przesuwaé pasami podhuznymi czgSciowo nakladajacymi sig, w kierunku jej gémej krawedzi.
Zaggszczenie nalezy kontynuowaé do osiagnigcia wskaznika zageszczenia podanego w SST, a w przypadku gdy nie jest
on okreslony, do osiagni¢cia wskainika zaggszczenia nie mniejszego niz 0,98 zagegszczenia maksymalnego.
okreslonego wedlug normalnej préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] i BN-77/8931-12 [6].

Wilgotno$¢ mieszanki Zwirowej w czasie zaggszczania powinna byé réwna wilgotnosci optymalnej.
W przypadku gdy wilgotnos¢ mieszanki jest wyZsza o wigcej niz 2% od wilgotnosci optymalnej, mieszanke nalczy
osuszy¢ w speséb zaakceptowany przez InZyniera, a w przypadku gdy jest nizsza o wigcej niz 2% - zwilzy¢ okreslonz
iloscia wody. Wilgotnoé¢ mozna bada¢ dowolna metoda (zaleca si¢ piknometr polowy lub powietrzny).

Jezeli nawierzchnig Zwirowa wykonuje si¢ dwuwarstwowo, to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowan:
i zageszczona z zachowaniem wymogow jak wyzej.

5.4, Utrzymanie nawierzchni Zwirowej

Nawierzchnia zwirowa po oddaniu do eksploatacji powinna by¢ piclegnowana. W pierwszych dniach p
wykonaniu nawierzchni nalezy dbac, aby byla ona stale wilgotna, zraszajac ja woda ze zbiornikéw przewoznych.




Nawierzchnia powinna byé rOwnomiernie zajezdzana (doggszczana) przez samochody na calej jej szerokosci.

w okresie 2 tygodni, w zwiazku z czym zaleca si¢ przekladanie ruchu na rézne pasy przez odpowiednie ustawienie
zastaw,

Pojawiajace si¢ wklegsnigcia po okresie piclegnacji wyréwnuje si¢ kruszywem po uprzednim wzruszeniu
nawierzchni za pomoca oskardéw. Wczesne wyréwnanie wklgénieé zapobiega powstawaniu wybojéw. Jezeli mimo
tych zabiegéw tworza sig wyboje, uszkodzone miejsca nalezy wycia¢ pionowo i usunaé, dosypaé $wiezej mieszanki
zwirowej, wyprofilowaé i zagg$cié wibratorem piytowym lub recznym ubijakiem.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci rob6t

Ogélne zasady kontroli jakosci robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystgpieniem do robét

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykonaé badania kruszyw przeznaczonych do produkeci:
mieszanki 2wirowej i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania dotyczace cech geometrycznych i wiasciwosei nawierzehni Zwirowej

6.3.1. Czgstotliwos$¢ oraz zakres badaii i pomiaréw

Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiaréw wykonanej nawierzchni zwirowej podaje tablica 2.
Tablica 2. Czgstotliwosé oraz zakres badah i pomiaréw

Lp. Wyszczegoblnienie badan Minimalna czgstotliwos¢ badani i pomiar6w

1 | Uksztattowanie osi w planie co 1_00 m oraz w punktach gléwnych tukéw
poziomych

2 | Rzedne wysokosSciowe co 100 m

3 | Réwnoséé podtuzna c0 20 m na kazdym pasie ruchu

4 | Rownos¢ poprzeczna 10 pomiaréw na 1 km

s | Spadki poprzeczne 10 pomiaréw’ na 1 ] km oraz w punktach
giownych lukéw poziomych

6 | Szerokosé 10 pomiaréw na 1 km

7 {Grubosé 10 pomiaréw na 1 km

8 | Zageszczenie 1 badanie na 600 m” nawierzchni

6.3.2. Uksztaliowanie osi nawierzchni

Os nawierzchni w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz+ 5 cm.

6.3.3. Rzedne wysokosciowe

Odchylenia rzednych wysokoéciowych nawierzchni od rzednych projektowanych nie powinno by¢ wigksze niz
+lecmi-3 cm.

6.3.4. Réwnosé nawierzchni

Nieréwnoéci podluzne nawierzchni nalezy mierzyé lata 4-metrowa, zgodnie z normg BN-68/8931-04 [S}.
Nier6wnosci poprzeczne nalezy mierzy€ 4-metrowa fata. NierGwnosci nawierzchni nie powinny przekraczac 15 mm.

6.3.5. Spadki poprzeczne nawierzchni

Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych i lukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowy
z tolerancja % 0,5%.

6.3.6. Szeroko$¢ nawierzchni

Szerokosé nawierzchni nie moze rozmié sig od szeroko$ci projektowanej o wiecej niz -5 cm i +10 cm.
6.3.7. Grubo$¢ warstw

Grubo$¢ warstw nalezy sprawdzaé przez wykopanie dotkéw kontrolnych w potowie szerokosci nawierzchni.
Dopuszczalne odchylki od projektowanej grubosci nie powinny przekraczaé + 1 cm.



6.4. Sprawdzenie adwodnicnia

Sprawdzenie odwodnienia nalezy przeprowadza¢ na podstawie oceny wizualnej oraz pomiaréw wykonanych

co najmniej w 10 punktach na | km i poréwnaniu zgodnosci wykonanych elementéw odwodnienia z dokumentacja
projektowa.

Pochylenie niwelety dna rowéw nalezy sprawdza¢ co 100 m. Stwierdzone w czasie kontroli odchylenie

spadkéw od spadkéw projektowanych nie powinno by¢ wigksze niz + 0,1%, przy zachowaniu zgodnosci
z projektowanymi kierunkami odprowadzenia wod.

6.5. Zageszezenic nawierzchni

Zaggszczenie nawierzchni nalezy bada¢ co najmniej dwa razy dziennie, z tym, ze maksymalna powierzchnia
nawierzchni przypadajaca na jedno badanie powinna wynosié¢ 600 m’. Kontrolg zaggszczenia nawierzchni moina
wykonywaé dowolng metoda.

7. OBMIAR ROBOY
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m” (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni Iwirowej.

8. ODBIOR ROBG'

Ogo6lne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkic
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCH
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m” nawierzchni zwirowej obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie robot,
spulchnienie, wyprofilowanie i zaggszczenie ze skropieniem woda podioza gruntowego lub warstwy odsaczajacej.
dostarczenie materiatéw,
dostarczenie i wbudowanie mieszanki zwirowej,
wyréwnanie do wymaganego profilu,
zaggszezenie poszczegbdinych warstw,
przeprowadzenie pomiaréw i badarn laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nermy

1.  PN-B-04481 Grunty budowlane. Badanie probek gruntu

2. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanka

3. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Piasek

4. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego

5. BN-68/8931-04 Drogi  samochodowe. Pomiar réwno$ci  nawierzchni

planografem i fata
6. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaZnika zageszczenia gruntu.



